Robotik Klasse 9e (H.Morisse)

Datum:

Arbeitsblatt 3: ,,Eingabe, Verarbeitung, Ausgabe*“

1.

Ergénze folgendes Schema
um die Bezeichnung der
Bauteile und die zugehorigen
Begriffe ,,Eingabe, Verarbei-
tung und Ausgabe“

,Der Roboter fihrt so lange vorwirts, bis er an ein Hindernis kommt und dann bleibt er

stehen.“

Ergdnze folgendes Schaubild zu dieser umgangssprachlichen Aufgabenformulierung:

Signal ,,StoR* wird vom

aufgenommen

Signal ,,StoR“wird vom
Prozessorbaustein

(13

Signal ,,
wird vom
Motor ausgefiihrt

Beschreibe umgangssprachlich folgendes Schaubild:

wird vom Gerdusch-
sensor aufgenommen.

Signal ,,lautes Gerdusch’

Signal ,,]lautesGerausch*
wird vom
Prozessorbaustein
verarbeitet.

(13

Signal ,,Riickwarts
wird vom
Motor ausgefiihrt.

,Der Roboter fiahrt so lange vorwirts, bis...
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